
相似矩阵及二次型



向量组的正交化

正交矩阵与正交变换



向量组的正交化



这就是向量在规范正交基中的坐标的计算公式，
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利用这个公式能方便地求得向量的坐标.



施密特（Schmidt）正交化法
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1）正交化
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注 上述方法中的两个向量组对任意的 1 ,k r 
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就得到V的一个规范正交基.

2）规范化
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例：设 1 2 3
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再把它们规范化， 取
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解
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正交矩阵与正交变换



正交矩阵的定义与性质

1. 定义 (即A-1=AT)，

那么称A为正交矩阵，简称正交阵.

2. 定理
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3. 性质
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4、正交变换

若为P正交矩阵，则线性变换y=Px称为正交变换.

设y=Px为正交变换，则有

y  T
x xT T

x P Px ,
T

y y y y  , .x x x 

注：经正交变换后向量的长度保持不变,内积保持不变,

从而夹角保持不变.
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